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LEMBAR PERSEMBAHAN 

 

 

“Sesungguhnya, setelah kesulitan itu ada kemudahan. Maka apabila 

kamu telah selesai (dari sesuatu urusan), kerjakanlah dengan sungguh-

sungguh (urusan) yang lain, dan hanya kepada Rabb-Mulah hendaknya 

kamu berharap” (QS. Al-Insyirah : 6-8 ) 

 

Alhamdulillah segala puji bagi Allah Tuhan Semesta Alam, rasa syukur 

yang tak henti ku panjatkan atas segala kenikmatan yang Allah telah 

berikan kepadaku. Atas do’a yang selalu mengalir dalam setiap sujud 

kedua orangtuaku. 
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ABSTRAK 

Seiring berkembangnya dunia teknologi dan kontrol, tingkat kestabilan sebuah 
sistem menjadi salah satu faktor yang sangat penting baik dalam dunia industri 
maupun rumah tangga. Alat pengontrol sistem kestabilan suhu adalah alat yang 
sering kita jumpai dalam kehidupan sehari-hari maupun dalam dunia industri. 
Untuk itu dalam penelitian tugas akhir ini, penulis membuat sebuah simulator 
sistem kestabilan suhu yang dikendalikan menggunakan sebuah mikrokontroler 
karena pada lab sistem kendali di Politeknik Negeri Bandung alat masih berupa 
analog sehingga penulis perlu mengembangkannya.. Untuk membuat simulator ini 
digunakan sebuah sensor DS18B20. Nilai suhu yang diinginkan pengguna 
diinputkan melalui sebuah potensiometer. Pada alat juga dipasang sebuah LCD 
yang bisa digunakan untuk memberikan input nilai set point, present value dan nilai 
histerisis. Nilai set point berada pada range 35°C – 40°C atau bisa diasumsikan 0 
volt sama dengan 35°C dan setiap kenaikan 1 volt sama dengan kenaikan suhu 
sebesar 1°C. Dan nilai histerisis yaitu sebesar 1°C – 2°C. Jika nilai present value di 
atas nilai set point dan di batas atas nilai histerisis yang telah diatur maka lampu 
akan off, sebaliknya jika nilai present value berada dibawah nilai set point dan di 
bawah nilai histerisis maka lampu akan on. 

 

Kata Kunci : Sistem Kendali, Sensor Suhu, Mikrokontroller 
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ABSTRACT 

 

As the world of technology and control develops, the level of stability of a system is 
one of the most important factors in both the industrial and household world. 
Temperature stability system control devices are tools that we often encounter in 
everyday life and in the industrial world. For this reason, in this final project 
research, the writer makes a temperature stability system simulator that is 
controlled using a microcontroller because the lab of the control system at Bandung 
State Polytechnic is still analog so the writer needs to develop it. To make this 
simulator a DS18B20 sensor is used. The desired temperature value of the user is 
inputted through a potentiometer. In the device also installed an LCD that can be 
used to provide input value set point, present value and hysteresis value. The set 
point value is in the range 35 ° C - 40 ° C or it can be assumed that 0 volts equals 
35 ° C and every 1 volt increase is equal to a temperature increase of 1 ° C. And 
the hysteresis value is 1 ° C - 2° C. If the present value value is above the set point 
value and in the upper limit of the set hysteresis value, the lamp will be off, whereas 
if the present value is below the set point value and below the hysteresis value, the 
lamp will be on. 
 
Keywords : Control System, Temperature Sensor, Microcontroller 
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