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ABSTRAK 

Efisiensi konversi energi yang rendah menjadi masalah utama padaupembangkit 

listrikutenagausurya. Tugaseakhiriini akan membahas pengimplementasian metode 

Maximum Power Point Tracking algoritma Incremental Conductance pada sistem 

panel surya dengan kapasitas 100 Wattpeak yang bertujuan untuk mendapatkan 

daya keluaran yang paling optimal dari panel surya. Sistem dibangun dengan 

menggunakan DC-DC Converter Buck-Boost dan mikrokontroler ATMega2560 

sebagai pengolah algoritma MPPT serta pusat kendali sistem. Mikrokontroler akan 

mengontrol duty cycle dari Buck-Boost Converter dan memastikan bahwa panel 

surya selalu beroperasi pada kondisi Maximum Power Point dengan menggunakan 

algoritma Incremental Conductance. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

penggunaan metode Maximum Power Point Tracking dengan algoritma 

Incremental Conductance pada sistem panel surya 100 Wattpeak dapat 

memaksimalkan daya keluaran dari panel surya sebesar 87.81% dibandingkan 

dengan penggunaan panel surya secara langsung tanpa menggunakan MPPT yang 

hanya mampu menghasilkan daya keluaran sebesar 45.20% dari  kapasitas daya 

maksimum yang mampu dibangkitkan olehepanelesurya pada kondisi iradiasi yang 

sama. 

Kata Kunci : MPPT, Incremental Conductance, Buck Boost Converter 
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ABSTRACT 

Low energy conversion efficiency is a major problem in solar power plants.This 

final project will discuss the implementation of the Maximum Power Point Tracking 

method of Incremental Conductance algorithm in solar panel systems with a 

capacity of 100 Wattpeak which aims to obtain the most optimal output power from 

solar panels. The system is built using DC-DC Converter Buck-Boost and 

microcontroller ATMega2560 as an MPPT algorithm processor and system control 

center. The microcontroller will control the duty cycle of the Buck-Boost Converter 

and ensure that the solar panel always operates at Maximum Power Point using 

the Incremental Conductance algorithm. The test results show that the use of the 

Maximum Power Point Tracking method with the Incremental Conductance 

algorithm on a 100 Watt solar panel system could maximize output from solar 

panels by 87.81% compared to the direct use of solar panels without using an 

MPPT that can only generate 45.20% of the maximum power capacity which solar 

panels can generate in the same irradiated state. 

Keywords : MPPT, Incremental Conductance, Buck-Boost Converter 
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